
Robot do sprzątania - kolejny etap
Zrzutka ma na celu zdobycie funduszy na zbudowanie przez
nasz zespół kolejnej już sztucznej ręki opartej na mięśniach. Ma
ona częścią androida służącego jako pomoc domowa jak i
zastępować kończyny po amputacji. Mechaniczny szkielet ręki
napędzany jest przez sztuczne mięśnie hydrauliczne…

Cel zrzutki
7 811 zł

Zeskanuj kod qr aparatem telefonu lub
wejdź pod adres
https://zrzutka.pl/k32hc6

https://zrzutka.pl/k32hc6

